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Technopolymer

MATERIAL
Technopolymer na bazi polyamidu (PA), barva ¢erna, matny povrch.

MATERIAL
Technopolymer na bazi polyamidu (PA), barva ¢erna, matny povrch.

STANDARDNI PROVEDENI
Osa z pozinkované oceli, zavitovy Cep s vnitinim Sestihranem.

STANDARDNI PROVEDENI
Osa z pozinkované oceli, zavitovy ¢ep s vnitrnim Sestihranem.

ERGONOMIE

Tvarové ploSky, zhotovené v povrchu valcové ¢&asti rukojeti,
optimalizuji rukojet na Uchop pouze prsty vzhledem k jeji malé
velikosti.

ELESA Original design

VLASTNOSTI A POUZITI

Tvarové plosky, zhotovené v povrchu valcové ¢asti rukojeti, umoznujf
pohodIngjsi a bezpecngjsi uchopeni a optimalizuji rukojet na tUchop
pouze prsty vzhledem k jejf malé velikosti.

ELESA Original design
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Kéd  Ozna&eni D L deg di d2 | s {2 Kéd  Oznaéeni D L deg | s 52
24990 1.731/20+x-M4 13520 M4 11 11 8 2 6 25004  1.741/20+x-M4 12 20 M4 8 2 85
24991  1.731/20+x-M5 13520 M5 11 11 10 25 9 25005 1.741/20+x-M5 12 20 M5 10 25 9
24995 1.731/23+x-M5 16 23 M5 125 13 10 25 11 25014 1.741/23-1+x-M4 13 23 M4 8 2 9.5
25015  1.741/23-1+x-M5 13 23 M5 10 25 10
25017 1.741/23-2+x-M5 145 23 M5 10 25 11
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Pevné a oto¢né rukojeti



